BUDOWA LINII KABLOWEJ nN WRAZ Z OSWIETLENIEM W M.

Przedmiar robot

WOLCZYN DZ. 685, 676, 686/3

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
wg nakltadow Kopanie rowéw dla kabli recznie. Grunt kategorii IV m3 32,32
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0701
1.Wytyczenie trasy rowu dla kabli
KNNR 2.Wyznaczenie obrysu rowu
50701-030-060 Dia kol.01-03:
3.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przeznac zeniem na
odktad wzdtuz
wykopu
Dla kol.04-05:
3.Kopanie rowu na odktad wzdiuz wykopu
4 Rgczne wyrownanie dna wykopu
krotnosé= 1,00
wg nakladow Zasypywanie reczne rowow dla kabli. Grunt kategorii [V m3 24,24
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0702
KNNR Dla kol.01-03: ) )
1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm
50702-030-060 2.Ubicie rgczne warstw gruntu
3.Wykonanie nasypu nad rowem
4 Rozplantowanie nadmiaru gruntu
Dla kol.04-05:
1.Zasypanie wykopu
krotnosé= 1,00
wg naktadow Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o m 202,00
rzeczowych szerokosci do 0,4 m
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0706
50706-010-040 LNasxp')anie warstwy piasku grubosci 0,1 m
krotnosé= 1,00
wg naktadow Ulozenie rur ostonowych DVK 50 m 101,00
rzeczowych Clxarakterysr)jka Robat: Tablica: 0705
KNNR l,Wyréwpanle dna gotowego wykopu
2.Utozenie rur ostonowych lub blokow kablowych
50705-010-040 3.Wykonanie potaczen elementow
4.Uszczelnienie potaczen 1 wylotow
krotnosé= 1,00
wg naktadow Uktadanie kabli YAKXS 4x35 mm2 w rurach, stupach m 115,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
KNNR Jak w zalozeniach szczegolowych

50713-020-040

krotnos¢= 1,00
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wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51001-010-020

Montaz i stawinanie stupow oswietleniowych h=4,645m
Charakterystyka Robét: Tablica: 1001

1.Odtworzenie punktow lokalizacji stupow

2.Wykonanie wykopu

3.Wyréwnanie dna wykopu i utozenie ptyt betonowych

4 Ustawienie stupa w wykopie (dla kol.01: ustawienie reczne)
5.Czgsciowe ubicie i uformowanie ziemi pod fundament stozkowy
6.Przygotowanie betonu i utozenie w wykopie

7.Zasypanie fundamentu, ubicie | wyrdwnanie ziemi
8.Zamocowanie tabliczki bezpiecznikowej we wnece stupa
krotnosé= 1,00

szt

5,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51002-010-020

MontaZ wysiegnika ozdobnego
Charakterystyka Robét: Tablica: 1002
Dla kol.01-03:
1.Zamocowanie konstrukcji mocujacej (w przypadku mocowania
wysiegnika na boku
stupa)
2.Zamocowanie wysiegnika
3 Natozenie i uszczelnienie kapturka (dla wysiggnikow mocowanych
na trzonie
stupa)
Dla kol.04, 05:
1.O0sadzenie konstrukcji mocu jacej w scianie
2.Zamocowanie wysiegnika
Uwaga:
Dtugos¢ oraz rodzaj linki nalezy okresli¢ z dokumentacji technicznej
z uwaglednieniem wspotczynnika 1,04
krotnosé= 1,00

szt

5,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51003-01010-090

Montaz przewodow YKY 3x2,5mm2 w stupach,
wysiegnikach
Charakterystyka Robét: Tablica: 1003
Dla kol.01-04:
1. Wciagnigcie przewodow w stupy (dla stupow bez wysiegnikow) i w
wysiggniki
2 Podtgczenie przewodow do zaciskow tabliczki bezpiecznikowej
Dla kol.05:
1.Umocowanie przewodu do linki stalowej przewieszki spinkami lub
paskami
2 Podiaczenie przewodu do miejsca zasilania
Uwaga:
Dlugos¢, rodzaj i przekroj przewodu nalezy przyja¢ z dokumentacji
technicznej z uwzglednieniem wspotczynnika 1,04
krotnosé= 1,00

kpl

5,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51004-020-020

Montaz opraw oswietlenia zewngtr=nego na
wysiegnikach

Charakterystyka Robot: Tablica: 1004
1.Zamocowanie oprawy

2 Wprowadzenie przewodow i ich podtgczenie

3.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostatego wyposazenia
krotnosé=1.00

szt

5,00
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10

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50906-010-020

Montaz zabezpieczenia RSA 00/1 (1-faz na stupie)
Charakterystyka Robot: Tablica: 0906

Dla kol.01:

1.Zamocowanie konstrukcji i roziacznika na stupie
2.Utozenie 1 umocowanie przewodow i bednarki na stupie
3.Podlgczenie przewodow pod zaciski roztacznika

4 Montaz zaciskow tulejowych i uchwytu kabtgkowego (dla
rozfacznika SZ 51,

SZ1.2)

Dla kol.02:

1.Montaz skrzynki bezpiecznikowej na przewodzie

2 Montaz zaciskow odgateznych i tulejowych

3.Podtaczenie skrzynki do przewodow linii

Dla kol.03:

1.Montaz odgromnika na przewodzie wielodrutowym Al

2 Montaz zacisku odgal¢znego i tulejowego

3.Montaz zacisku przebijajacego izolacje

4 Montaz przewodu wielodrutowego Al z ogranicznikiem przepig¢
5.Podigcezenie ogranicznika przepigé przewodem izolowanym do
przewodu fazowego

krotnosé= 1,00

szt

1,00

11

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50717-020-040

Ukiadanie kabli YAKXS 4x35 mm2 bezposrednio na
stupach betonowych

Charakterystyka Robét: Tablica: 0717

Jak w zatozeniach szczegotowych

krotosé= 1,00

1,00

12

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50717-060-040

Ukitadanie kabli YAKXS 4x35 mm2 przez wcigganie do
rur ostonowych mocowanych do z zastosowaniem
uchwytow

Charakterystyka Robét: Tablica: 0717

Jak w zatozeniach szezegdtowych

krotnosé=1.00

2,50

13

wg naktadéw
rzeczowych
KNNR
50907-050-040

Mechaniczne pograzanie uziomow pionowych pretowych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0907

Dla kol.01-03:

1.Wyznaczenie trasy wykopu

2.Wykopanie rowu

3.Wyprostowani e, odmierzenie i ucigcie bednarki
4.Utozenie bednarki w wykopie

5.Spawanie gazowe

6.0czyszczenie i pomalowanie spawu

7.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
8.Podtaczenie przewodu uziemiajacego do stupa

Dla kol.04, 05:

1.Pograzenie uziomu

2.Spawanie gazowe

Dla kol.06:

1.Odmierzenie, wyprostowanie i uciecie bednarki
2.Utozenie bednarki w wykopie

3.Podigczenie przewodu do zacisku uziemiajacego stupa
Dodatkowo dla kol.01-06:

Wykonanie pomiaru rezystancji uziemienia i sporzadzenie protokotu

krotnosé=1.00

m

18,00

4

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51303-010-108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwdd [-fazowy, pomiar pierwszy

Charakterystyka Robot: Tablica: 1303

1.0dfa czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
roboczymi

i migdzy przewodami roboczymi a ziemig

3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

pomiar

1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2017.20)
str4




15 | wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 5,00
rzeczowych Obwdd [-fazowy, za kazdy nastgpny pomiar
KNNR Charakterystyka Robét: Tablica: 1303
51303-020-108 1.0dfg czenie zasilania i odbiornikow _ ‘
2 Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
roboczymi
1 migdzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 1,00
rzeczowych Obwadd 3-fazowy, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
51303-030-108 1.0dig qzenje zasilania i odbiornikow ‘ _
2 Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
roboczymi
1 migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
17 | wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 4,00
rzeczowych Obwdd 3-fazowy za kazdy nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
51303-040-108 1.Odtg czenie zasilania i odbiornikow ' _
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomig¢dzy przewodami
roboczymi
1 migdzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00
18 | wg nakladow Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar szt 1,00
rzeczowych pierwszy
KNNR Charakterystyka Robét: Tablica: 1304
51304-050-020 1.0gledziny F!05t¢pnych cz¢$ci instalacji
2 Rozkrgeenie lub rozigezenie potaezen zlacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozja
Dla kol.05; 06:
1.Pomiar skutecznosci zerowania
krotnosé= 1,00
19 | wg naktadow Badania i pomiary skutecznosci zerowania za kazdy szt 5,00
rzeczowych nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1304

51304-060-020

1.0gledziny dostepnych czgsci instalacji

2 Rozkrgeenie lub rozigezenie polaczen ztgcza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie potaczen instalac)i
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania
krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2017.20)
str S




20

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51304-010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robét: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji

2 Rozkrgcenie lub roztgczenie polaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji

4 Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania
krotnosé= 1,00

szt

1,00

21

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51304-020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
Charaktérystyka Robét: Tablica: 1304

1.0gledziny dostepnych czescl instalacji

2 Rozkrgcenie lub rozlgczenie potaczen zigcza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji

4. Wykonanie potaczen instalacji

5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania
krotnosé= 1,00

szt

3,00
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